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Descriere:

Inventia se refera la industria constructoare de masini, si anume la mecanismele de transformare a
miscarii de rotatie alternativa in migcare de rotatie unidirectionala.

Este cunoscut motorul pendular cu pistoane, care include o carcasd, in care este executat un canal
toroidal cu orificii de admisiune si evacuare, in care este amplasat un piston circular, miscarea de rotatie
alternativa a caruia este transmisa unui sistem de roti dintate si ambreiaje de depasire. Mecanismul utilizat
permite transformarea migcarii de rotatie alternativa a pistonului in miscare de rotatie continua a arborelui
de iesire [1].

Este cunoscut, de asemenea, mecanismul de transformare a miscarii, care include o bield legata rigid cu
pistoanele masinii, doud manivele fixate pe arbore, planurile de rotatie ale carora sunt paralele, un
mecanism de sincronizare, executat In formd de doud roti dintate conice fixate pe arbori si care
interactioneaza cu o roatd dintatd conica [2].

Este cunoscutd de asemenea instalatia pentru transformarea miscarii de rotatie alternativa in miscare de
rotatie, care include o carcasd, doua trepte de transmisii care contin doud manivele, fiecare dintre care este
legatd cinematic cu roti dintate din fiecare treaptd, instalate pe arbori, iar intre ele sunt legate cu roti dintate
fixe. Instalatia descrisa asigura reducerea relativa a debalantei [3].

Dezavantajul instalatiei consta in aceea cd poseda o constructie complicatd cu multe elemente si roti
dintate, fiabilitate redusa si randament relativ scazut.

De asemenea, este cunoscuta instalatia pentru transformarea miscarii de rotatie alternativa in miscare de
rotatie unidirectionald executata in forma de transmisie dintatd [4].

Dezavantajul acestei instalatii consta in fiabilitatea redusa, capacitate portantd redusa si grad majorat de
neuniformitate a migcarii.

Problema pe care o rezolva inventia este simplificarea constructiei si majorarea capacitatii portante.

Mecanismul inldtura dezavantajele mentionate mai sus prin aceea cd, conform primei variante, este
executat In formd de transmisie dintatd. Noutatea constd in aceea ca mecanismul include, instalate pe
arborele de intrare, la capetele caruia sunt fixate parghii turnante, doua roti dintate conice cu un numar egal
de dinti, care angreneaza simultan cu pinionul conic dintat, legat rigid cu arborele intermediar, axa caruia
este perpendiculard axei arborelui de intrare; pe arborele intermediar sunt amplasate doua roti dintate
cilindrice, montate prin intermediul a doud ambreiaje de depasire, montate in contrasens unul fata de altul,
fiecare fiind instalat in butucul fiecareia dintre ele, totodata una dintre roti angreneaza cu o roatd dintata
instalata pe arborele de iesire, iar alta este legatd cu aceasta roata prin roata dintata intermediara.

Mecanismul conform variantei a doua este executat in forma de transmisie dintatd. Noutatea consta
in aceea ca mecanismul include doud sectoare dintate, legate cinematic intre ele, si instalate rigid pe doi
arbori de intrare, sectoarele dintate angreneaza cu pinionul conducitor, fixat rigid pe arborele intermediar,
pe ambele parti ale carui sunt amplasate doud roti dintate, montate prin intermediul a doud ambreiaje de
depésire montate in contrasens unul fatd de altul, fiecare fiind instalat in butucul fiecareia dintre ele,
totodatd, una dintre roti angreneaza cu o roata dintata instalata pe arborele de iesire, iar alta este legata cu
aceasta roatd prin roata dintatd intermediara.

Rezultatul consta in simplificarea constructiei si in sporirea capacitatii portante. Acest lucru asigura
mecanismului o fiabilitate sporita.

Transmiterea sarcinii la arborele de intrare prin doua torente (prin doud parghii turnante) asigura o
capacitate portanta ridicata.

Utilizarea ambreiajelor de depasire cu role asigura o fiabilitate ridicata si un nivel de zgomot redus.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1...4, care reprezinta:

- fig. 1, vederea generald a mecanismului conform primei variante;

- fig. 2, sectiunea A-A din fig. 1;

- fig. 3, vederea generald a mecanismului conform variantei a doua;

- fig. 4, sectiunea A-A din fig. 3.

Mecanismul pentru transformarea miscarii de rotatie alternativa in miscare de rotatie unidirectionala
(fig. 1 si 2) include carcasa 1, arborele de rotatie 2, doua roti dintate conice 3 si 4, care au un numar egal de
dinti. Pe rotile dintate conice 3 si 4 sunt fixate parghiile turnante 5 si 6. Rotile dintate conice 3 si 4
angreneaza cu un pinion conic dintat 7, pe care sunt instalate doud ambreiaje de depasire 8 si 9 montate in
contrasens unul in raport cu altul si amplasate in butucii a doua roti dintate 10 si 11. Roata dintatd 10 este
legata cinematic prin intermediul unei alte roti dintate 12 cu arborele de iesire 13, iar a doua roata dintatd 11
este legatd cinematic printr-o roatd dintatd intermediara 14 cu roatd dintatd 12 fixata pe arborele de iesire
13.

Mecanismul pentru transformarea miscarii de rotatie alternativd in miscare de rotatie unidirectionald
(fig. 3 5i 4) include o carcasa 1, doi arbori de intrare 2 si 3, legati rigid cu doua sectoare dintate 4 si 5, legate
cinematic intre ele. Sectorul dintat 4 angreneaza cu un pinion dintat 6, pe care sunt amplasate de ambele
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4

parti ale sectorului dintat, cate o roatd dintata 7 si 8, legate cu arborele pinion prin intermediul a doua
ambreiaje de depasire 9 si 10, unul dintre care este amplasat in butucul rotii dintate 7, iar al doilea este
instalat in butucul celei de a doua roti dintate 8, in pozitie inversa celuilalt ambreiaj de depasire. Roata
dintatd 7 cu ambreiajul de depasire 9 este legatd cinematic prin intermediul unui pinion dintat 11
intermediar cu o roatd dintatd 12 fixata rigid pe arborele de iesire 13, iar cealaltd roata dintatd 8 - cu
ambreiajul de depasire 10 este legata cinematic direct cu roata dintata 12 fixata pe arborele de iesire 13.

Mecanismul pentru transformarea miscarii de rotatie alternativa in miscare de rotatie unidirectionala,
conform primei variante, functioneaza in felul urmator.

Parghiile turnante 5 si 6 efectueaza o miscare alternativa de rotatie, fiind legate rigid cu rotile dintate
conice 3 si 4 si transmit migcarea de rotatie alternativd pinionului conic dintat 7, care, la randul sau,
transmite migcare de rotatie alternativa la ambele ambreiaje de depasire 8 si 9. Miscarea rotii dintate conice
7 intr-o directie se transmite prin intermediul ambreiajului de depasire 8 rotii dintate 10, apoi, prin roata
dintatda 12 - la arborele de iesire 13. La rotirea rotii conice 7 in altd directie, ambreiajul de depasire 9 va
transmite miscarea de rotatie rotii dintate 11 care, prin roata intermediara 14 si roata dintata 12, va transmite
miscarea de rotatie arborelui 13.

Ca viteza unghiulard o3 transmisa de treptele de transmisie unu si doi la arborele de iesire 13 sa fie
egald este necesar sa se respecte egalitatea:

l'4,7 ' l'11,14' l'14,12 = l'4,7' l'10,12, unde:
{47 este raportul de transmisie al treptei rotilor dintate conice 4 si 7;
{1114 - raportul de transmisie al treptei rotilor dintate 11 si 14;
{14,120 — raportul de transmisie al treptei rotilor dintate 14 si 12;
{10,120 — raportul de transmisie al treptei rotilor dintate 10 si 12.

Mecanismul de transformare a miscarii de rotatie alternativa in miscare de rotatie unidirectionala,
conform variantei a doua, functioneaza in felul urmator.

Arborii de intrare 2 si 3 efectueazd miscari alternative de rotatie, fiind legati rigid intre ei cu doua
sectoare dintate 4 si 5. Miscarea de rotatie alternativa de la sectorul dintat 4 se transmite arborelui pinion
dintat 6. Roata dintata 7 legata cu arborele pinion 6 prin intermediul ambreiajului de depasire 9 primeste o
miscare unisens, care se transmite prin pinionul dintat 11 si roata dintatd 12 arborelui de iesire 13. La
schimbarea directiei de rotatie, miscarea de rotatie de la arborele pinion 6 se transmite prin intermediul
ambreiajului de depasire 10 rotilor dintate 8 si 12 arborelui de iesire 13.

Ca viteza unghiulard o3 transmisa de treptele de transmisie unu si doi la arborele de iesire 13 sa fie
egald este necesar sa se respecte egalitatea:

i4,6 7ATh l'11,12 = i4,6' i8,12: unde:

{46 este raportul de transmitere al treptei sectorul dintat 4 si roata dintata 6;

i7,11 — raportul de transmisie al treptei rotilor dintate 7 si 11;

{1112 — raportul de transmisie al treptei rotilor dintate 11 si 12;

ig,1o — raportul de transmisie al treptei rotilor dintate 8 si 12.

Astfel, inventia propusa asigura transformarea miscarii alternative de rotatie a unui element de intrare in
miscare de rotatie unidirectionald, lucru necesar in diverse procese tehnologice. De mentionat ca constructia
mecanismului de transmisie a migcarii propus asigurd la iesire transmisie unui moment de torsiune mai
mare, obtinerea unei miscdri mai uniforme si o constructie mai simpla.
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(57) Revendicari:

1. Mecanism pentru transformarea miscarii de rotatie alternativa in miscare de rotatie unidirectionala,
executat in forma de transmisie dintatd, caracterizat prin aceea ci include instalate pe arborele de intrare,
la capetele caruia sunt fixate parghii turnante, doud roti dintate conice cu un numar egal de dinti, care
angreneaza simultan cu pinionul conic dintat, legat rigid cu arborele intermediar, axa caruia este
perpendiculara axei arborelui de intrare; pe arborele intermediar sunt amplasate doua roti dintate cilindrice,
montate prin intermediul a doud ambreiaje unisens montate in contrasens unul fatd de altul, fiecare fiind
instalat in butucul fiecareia dintre ele, totodatd una dintre roti angreneaza cu o roatd dintata instalata pe
arborele de iesire, iar alta este legata cu aceasta roatd prin roata dintata intermediara.

2. Mecanism pentru transformarea miscarii de rotatie alternativd In miscare de rotatie uni-
directionald, executat in forma de transmisie dintatd, caracterizat prin aceea ca include, doua sectoare
dintate, legate cinematic intre ele, si instalate rigid pe doi arbori de intrare, sectoarele dintate angreneaza cu
pinionul conducator, fixat rigid pe arborele intermediar, pe ambele parti ale carui sunt amplasate doua roti
dintate, montate prin intermediul a douad ambreiaje unisens montate in contrasens unul fata de altul, fiecare
fiind instalat in butucul fiecareia dintre ele, totodata una dintre roti angreneaza cu o roatd dintatd instalata
pe arborele de iesire, iar alta este legatd cu aceastd roata prin roata dintata intermediara.
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