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(54) Sistem de orientare a platformei cu panouri solare dupa soare

(57) Rezumat:
1

Inventia se refera la instalatiile de
conversie a energiei regenerabile, si anume la
sisteme de orientare a platformei cu panouri
solare dupa soare.

Sistemul de orientare a platformei cu
panouri solare dupa soare include un suport
rigid (1), pe care este montatd platforma cu
panouri solare (5) prin intermediul unui reazem
central (2) si a trei motoare hidraulice (8)
liniare laterale de actionare a platformei (5) in
plan azimutal si meridional. La capetele
motoarelor hidraulice (8) sunt executate
locaguri sferice (7, 9), in care sunt amplasate
reazeme sferice (6, 10), fixate, respectiv, pe
partea din spate a platformei (5) si pe suport
(1). Motoarele hidraulice (8) sunt unite cu o
instalatie hidraulicd cu sistem de comanda
computerizat.

Revendicari: 1
Figuri: 3




(54) System for the orientation of the platform with solar panels by the sun

(57) Abstract:
1

The invention relates to renewable energy
conversion plants, namely to systems for the
orientation of the platform with solar panels by
the sun.

The system for the orientation of the
platform with solar panels by the sun
comprises a rigid base (1), on which is
mounted the platform with solar panels (5) by
means of a central support (2) and three lateral
linear hydraulic cylinders (8) for driving the
platform (5) in azimuth and meridional planes.

2

At the ends of the hydraulic cylinders (8) are
made spherical seats (7, 9), in which are
installed spherical bearings (6, 10), fixed,
respectively, on the reverse side of the
platform (5) and on the base (1). The hydraulic
cylinders (8) are connected to a hydraulic unit
with computerized control system.

Claims: 1

Fig.: 3

(54) Cucrema OPUHCHTUPOBAHUSA l'lJ'[aT(l)Oprl C COJIHCYHBbIMHU IMAHEJISAMHU 3a

COJIHIIEM

(57) Pedepar:

N3o0pereHrie OTHOCHUTCS K YCTaHOBKaM
mpeoOpa3oBaHusl BO30OHOBISIEMON SHEPIUU, a
UMEHHO K CHCTeMaM  OpUEHTHPOBAHMS
IIATQOPMBI C COJNHEYHBIMH TaHESIMUA 32
COJIHIIEM.

CucremMa OpUEHTHUPOBaHMS IUIATGOPMBI C
COJTHEYHBIMH MAHEISIMU 33 COJHIEM BKIIIOYAET
xecTkoe ocHoBanue (1), Ha  KOTOpOM
CMOHTHpOBaHa IuUIATGopMa C COJHEYHBIMHU
maHenssMu  (5) TIOCPENCTBOM  IICHTPAIBHOMN
omopbl (2) W Tpex OOKOBBIX JIHHEHHBIX
THAPOLMIIMHAPOB (8) Uil TpUBENEHHS B
JBWKeHne 1maathopMsl (5) B a3UMYTaIBHON |

2

MEpUINOHAJIBHOW IUIOCKOCTAX. Ha KoHmax
THAPOIIIMHAPOB  (8) BBINOIHEHBI  cdepu-
yeckue raesna (7, 9), B KOTOPBIX yCTaHOBJICHBI
coepuueckue omopsl (6, 10), 3aKperieHHbIE,
COOTBETCTBEHHO, Ha OOOPOTHOH CTOpOHE
wiathopmel  (5) w  Ha ocHoBaHun (1).
I'maporumuaaps! (8) coequHEHB! ¢ THAPABIH-
YEeCKOW  YCTAaHOBKOW C  KOMIIBIOTEPHU3H-
POBAaHHON CHCTEMOH YNpaBIICHHUS.

I1. opmymsr: 1

@ur.: 3
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Descriere:

Inventia se referd la instalatiile de conversie a energiei regenerabile, si anume la sisteme
de orientare a platformei cu panouri solare dupa soare.

Este cunoscut mecanismul de orientare cu bare articulate §i angrenaj planetar, care
include un mecanism plan articulat de tip culisor-bield-balansier cu o excentricitate e,
alcatuit dintr-un levier balansier de lungime I3, o bield de lungime 1, un culisor si un
angrenaj planetar, ale carui roti dintate sunt articulate pe levier, roata fiind solidara cu biela,
in care levierul este un brat port-satelit, care sub actiunea unui actuator liniar determina o
deplasare unghiulara, amplificatd prin angrenajul planetar intr-o deplasare unghiularad
marita a platformei solare in conditiile unui gabarit minim si a unor unghiuri de transmitere
optime [1].

Dezavantajele solutiei constau 1n capacitatea portantd micd si constructia relativ
complicatd, ceea ce 1i reduce fiabilitatea.

O solutie mai apropiata este sistemul de orientare dupa soare, care include doua
motoare cu rotor rulant si intrefier axial, destinate sd actioneze panoul cu celule
fotovoltaice dupa cele doud axe de orientare, totodata motoarele sunt alimentate cu cate o
succesiune de impulsuri furnizate de o sursa de curent continuu, comandatd printr-un
calculator.

Dezavantajele solutiei constau in fiabilitate §i capacitate portanta reduse ale
sistemului de orientare dupa soare.

Problema pe care o rezolva inventia este majorarea fiabilitatii i a capacitatii
portante a sistemului de orientare a platformei cu panouri solare dupa soare.

Sistemul de orientare a platformei cu panouri solare dupa soare, conform inventiei,
inlatura dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca include un suport rigid, pe care
este montatd platforma cu panouri solare prin intermediul unui reazem central, fixat rigid
pe suport, dotat cu o bridd sfericd la capatul de sus, amplasatd intr-un locas sferic,
executat pe partea din spate a platformei, §i prin intermediul a trei motoare hidraulice
liniare laterale de actionare a platformei in plan azimutal i meridional, la capetele
stocurilor carora sunt executate locasuri sferice, in care sunt amplasate reazeme sferice,
fixate pe partea din spate a platformei, iar la capetele cilindrilor motoarelor sunt executate
locaguri sferice, in care sunt amplasate reazeme sferice, fixate pe suport, totodatd
motoarele hidraulice sunt unite cu o instalatie hidraulica cu sistem de comanda
computerizat.

Avantajele inventiei constau in aceea ca:

- sistemul de orientare a platformei cu panouri solare dupd soare are o capacitate
portantd sporitd, asigurata de constructie si sistemul de actionare propus;

- sistemul de orientare a platformei cu panouri solare dupd soare posedid fiabilitate
inalta, datoritd constructiei modulare cu un numar redus de elemente;

- sistemul de orientare a platformei cu panouri solare dupa soare poseda capacitatea de
a reveni In pozitia initiala (zorii zilei) cu cheltuieli minime de energie, datorita deplasarilor
mici;

- sistemul de orientare a platformei cu panouri solare dupa soare in caz de necesitate
poate asigura o precizie sporita de urmarire;

- sistemul de orientare a platformei cu panouri solare dupa soare posedd in caz de
necesitate o actionare rapida, datoritd instalatiei hidraulice comandate.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1 ... 3, care reprezinta:

- fig. 1, vederea generala a sistemului de orientare a platformei cu panouri solare dupa
soare,;

- fig. 2, vederea din fatd a sistemului de orientare a platformei cu panouri solare dupa
soare,;

- fig. 3, schema instalatiei hidraulice cu sistemul de comanda computerizat.

Sistemul de orientare a platformei cu panouri solare dupa soare include suportul rigid 1,
reazemul central 2, dotat cu brida sferica 3, pe care prin intermediul locasului sferic 4 este
montatd platforma cu panouri solare 5. Pe partea din spate a platformei cu panouri solare 5
sunt fixate reazemele sferice 6, amplasate in locasurile sferice 7 ale stocurilor motoarelor
hidraulice 8 liniare. La capetele cilindrilor motoarelor 8 sunt executate locasurile sferice 9,
in care sunt amplasate reazemele sferice 10, fixate pe suportul 1.
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4

Schema instalatiei hidraulice cu sistemul de comanda computerizat (fig. 3) include 0
pompa hidraulica nereversibila PH, un filtru F, o supapa de presiune Sp, distribuitoare
hidraulice proportionale cu centrul deschis DH;, DH,, DH; cu dirijare electricd prin
impulsuri electrice E;, E,, Es, E4, Es, Eg cu pozitiile 1, 0, 2, motor electric ME si motoare
hidraulice liniare MHL;, MHL,, MHL;. Dirijarea se efectueaza de la sistemul de comanda
computerizat 11.

Sistemul de orientare a platformei cu panouri solare dupa soare functioneaza in felul
urmator: la primirea semnalelor numerice de la sistemul de comanda computerizat 11, prin
intermediul distribuitoarelor hidraulice proportionale cu centrul deschis DH;, DH,, DHs,
care posedd comanda electrica cu ajutorul impulsurilor electrice Eq, E, Es, Ey4, Es, Eg, are
loc deplasarea sertarelor distribuitoarelor hidraulice proportionale in pozitiile 1, 0, 2, dupa
care urmeaza deplasarea pistoanelor motoarelor hidraulice liniare MHL;, MHL,, MHL; la 0
lungime transmisa de programator. Aceste miscari coordonate ale pistoanelor motoarelor
hidraulice liniare asigurd orientarea optima dupa soare a platformei cu panouri solare prin
inclinarea ei in plan azimutal si meridional.

(56) Referinte bibliografice citate in descriere:

1. RO 10391 A 2012.06.01
2. RO 125121 B1 2011.02.28

(57) Revendicari:

Sistem de orientare a platformei cu panouri solare dupa soare, care include un suport
rigid (1), pe care este montata platforma cu panouri solare (5) prin intermediul unui reazem
central (2), fixat rigid pe suport (1), dotat cu o brida sferica (3) la capatul de sus, amplasata
intr-un locas sferic (4), executat pe partea din spate a platformei (5), si prin intermediul a
trei motoare hidraulice (8) liniare laterale de actionare a platformei (5) in plan azimutal si
meridional, la capetele stocurilor carora sunt executate locasuri sferice (7), in care sunt
amplasate reazeme sferice (6), fixate pe partea din spate a platformei (5), iar la capetele
cilindrilor motoarelor (8) sunt executate locasuri sferice (9), in care sunt amplasate reazeme
sferice (10), fixate pe suport (1), totodatd motoarele hidraulice (8) sunt unite cu o instalatie
hidraulica cu sistem de comanda computerizat.

Sef Sectie: SAU Tatiana
Examinator: SPATARU Leonid
Redactor: LOZOVANU Maria
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