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1 2

Inventia se refera la mecanisme de ridicat, si 5 rigid 1n capac, iar altd coroand — cu a doua roata
anume, la troliurile cu actionare manuala. dintatd centrald, care este montatd pe arborele

Troliu cu actionare manuald, conform primei amplasat coaxial In tambur, totodatd, pe capatul lui
variante, include o baza cu suporturi, intre care, cu liber este montat un cuplaj unidirectional, care este
posibilitatea rotirii, sunt instalate: un tambur cu fixat rigid de reazem. Pe capatul liber al portiunii
cablu si, imbinata cu el, o carcasd cu un capac fixat drepte a arborelui maniveld este fixatd o maneta
rigid de ea, precum si un reductor amplasat in 10 rotitoare.
carcasd. Noutatea constd 1n aceea ca reductorul este Revendicari: 3
executat precesional si include un arbore cu mani- Figuri: 6
veld, pe portiunea inclinata a caruia este montatd o
roatd satelit cu doud coroane, o coroana a careia
angreneazd cu dintii rotii dintate centrale, fixatd 15
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Descriere:

Inventia se refera la mecanisme de ridicat, si anume, la troliurile cu actionare manuala.

Este cunoscut un troliu manual, care include o carcasd, un tambur rotitor, instalat intre doua placi, o
roatd dintata instalatd coaxial cu tamburul rotitor, un pinion de antrenare, care roteste roata dintata si o
manivela instalata pe cel putin o placa pentru rotirea pinionului [1].

Dezavantajul consta in aceea ca troliul manual cunoscut are posibilitati functionale reduse, necesita
aplicarea unei forte mari asupra méanerului la ridicarea corpurilor cu greutate mare.

Mai este cunoscut troliul manual, care include un tambur rotitor cu cablu, instalat pe o osie,
reductor planetar cu roti dintate centrale si roti satelit, arbore de intrare excentric si cupluri unidirec-
tionale. Roata dintata solard a unui rand este instalata pe excentric, dintr-o parte, pe arborele reducto-
rului planetar, iar din alta parte - pe un inel intermediar [2].

Dezavantajul constd in aceea ca troliul examinat are o constructie complicatd si posibilitati
functionale reduse.

Problema pe care o rezolva inventia este simplificarea constructiei si largirea posibilitatilor
functionale.

Inventia conform primei variante inlatura dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca include o
bazd cu suporturi, intre care, cu posibilitatea rotirii, sunt instalate: un tambur cu cablu si, imbinata cu
el, o carcasa cu un capac fixat rigid de ea, precum si un reductor amplasat in carcasa. Noutatea consta in
aceea ca reductorul este executat precesional si include un arbore cu manivela, pe portiunea inclinata a
cdruia este montatd o roata satelit cu doud coroane, o coroand a careia angreneaza cu dintii rotii dintate
centrale, fixata rigid In capac, iar altd coroand — cu a doua roatd dintatd centrald, care este montata pe
arborele amplasat coaxial in tambur, totodata, pe capatul lui liber este montat un cuplu unidirectional,
care este fixat rigid de reazem, iar pe capatul liber al portiunii drepte a arborelui manivela este fixata o
maneta rotitoare.

Troliul, conform variantei a doua, include o baza cu suporturi, intre care, cu posibilitatea rotirii, sunt
instalate: un tambur cu cablu si, imbinata cu el, o carcasa cu un capac fixat rigid de ea, precum si un
reductor amplasat in carcasa. Noutatea constd in aceea ca reductorul este executat precesional si include
un arbore cu maniveld, pe portiunea inclinata a caruia este montatd o roatd satelit cu doud coroane, o
coroand a cdreia angreneaza cu dintii a doud roti dintate centrale amplasate coaxial, numarul dintilor
uneia dintre care este egal cu Z¢; = Zg + 1, iar a altei, respectiv, Zcy, =Zg — 1,

unde Z; este numarul de dinti ai primei roti dintate centrale;

Zc,—numarul de dinti ai celei de a doua roata dintatd centrala;

Zs— numarul de dinti ai rotii satelit.

Fiecare dintre rotile dintate centrale este legata cu carcasa printr-un cuplaj unidirectional, iar ambele
cuplaje sunt amplasate opuse una fatd de alta, iar altd coroand a rotii satelit angreneaza cu o roatd
dintata centrald, care este montata pe arborele amplasat coaxial in tambur, totodata, pe capatul lui liber
este montat un cuplu unidirectional, care este fixat rigid de reazem, iar pe capatul liber al portiunii
drepte a arborelui maniveld este fixata o manetd, care efectueaza miscari oscilante.

Troliul, conform variantei a treia, include o baza cu suporturi, intre care, cu posibilitatea rotirii, sunt
instalate: un tambur cu cablu si, imbinata cu el, o carcasa cu un capac fixat rigid de ea, precum si un
reductor amplasat in carcasa. Noutatea constd in aceea ca reductorul este executat precesional si include
un arbore cu maniveld, pe portiunea inclinata a caruia este montatd o roatd satelit cu doud coroane, o
coroand a careia angreneaza cu dintii a doud roti dintate centrale amplasate coaxial, numarul dintilor

o . . . Z!
uneia dintre care este egal cu Z¢; = Zg + 1, iar a altei, respectiv, Z¢, = iy R

unde Z; este numarul de dinti ai primei roti dintate centrale;

Zc,—numarul de dinti ai celei de a doua roata dintatd centrala;

Zs— numarul de dinti ai rotii satelit.

Fiecare dintre rotile dintate centrale este legatd cu un levier, prin intermediul unui stift fixat articulat
pe el, amplasat cu posibilitatea deplasarii axiale 1n orificiul capacului carcasei, fiind periodic amplasat
in orificiul executat in partea laterala a fiecarei roti dintate centrale, coaxial orificiului din capac, altd
coroand a rotii satelit angreneaza cu o roata dintatd centrald, care este montata pe arborele amplasat
coaxial in tambur, totodatd, pe capatul lui liber este montat un cuplaj unidirectional, care este fixat rigid
de reazem, iar pe capatul liber al portiunii drepte a arborelui manivela este fixatd o maneta rotitoare.

Rezultatul inventiei consta in urmatoarele:

- executarea reductorului planetar in forma de reductor planetar precesional reduce numarul rotilor
dintate si asigura simplificarea constructiei;
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4

- angrenarea rotii satelit cu doua roti dintate centrale cu un numar diferit de dinti asigura rotirea
continud a tamburului Intr-o directie la rotirea alternativa a manivelei;

- angrenarea rotii satelit dintr-o parte cu doua roti dintate centrale cu numar diferit de dinti asigura

Inventia se explica prin desenele din fig. 1...6, care reprezinta:

- fig. 1, schema troliului cu actionare manuald cu maneta rotitoare;

- fig. 2, schema troliului cu actionare manuald cu maneta oscilanta si functionare continua;

- fig. 3, sectiunea A-A (vezi fig. 2);

- fig. 4, vederea B (vezi fig. 2);

- fig. 5, schema troliului cu actionare manuald cu maneta rotitoare si cu doua viteze de lucru;

- fig. 6, sectiunea C-C (vezi fig. 1,2 51 5).

Troliul cu actionare manuald, conform primei variante, (fig. 1) include o bazd 1 cu suporturi, pe
care este instalat reductorul precesional 2 si tamburul 3 rotitor cu cablu 4. Tamburul 3 este executat pe
carcasa 5 rotitoare a reductorului precesional 2, care include roata satelit 6 cu doud coroane dintate 7 si
8 instalat pe arborele cu manivela 9, pe capatul liber al caruia este fixata maneta rotitoare 10. De o parte
a rotii satelit 6 este amplasata roata dintata centrald 11, fixata pe arborele drept 12, fixat rigid in baza 1,
prin intermediul stiftului 13 si cuplului unidirectional cu role 14 (fig. 6). De alta parte a rotii satelit 6
este amplasatd roata dintata centrald 15, care este fixata rigid in capacul 16 lateral legat prin buloane cu
carcasa 5 si tamburul 3.

in troliul cu actionare manuala, conform variantei a doua (fig. 2), de o parte a rotii satelit 6 sunt
amplasate rotile dintate centrale 17 si 18, care au un numdr de dinti diferit si se rotesc In directii diferite,
legate prin cuplurile unidirectionale cu clichet 19 si 20 (fig. 3), care sunt instalate cu functionare
inversd, cu carcasa 5 si tamburul 3. Pe capatul liber al arborelui cu maniveld 9 este fixatd maneta
oscilanta 21.

in troliul cu actionare manuald, conform variantei a treia, (fig. 5) de o parte a rotii satelit 6 sunt
amplasate rotile dintate centrale 22 si 23, care au un numar de dinti diferit si se rotesc in aceeasi
directie, legate periodic prin intermediul stifturilor 24 si, respectiv, 25, de maneta rotitoare 26.

Troliul cu actionare manuala, conform primei variante, (fig. 1) functioneaza in modul urmator:

La rotirea manetei 10, se va roti arborele cu manivela 9. Miscarea de rotatie a arborelui cu manivela
9 se transforma 1n miscare sfero-spatiala (de precesie) a rotii satelit 6, coroanele dintate ale caruia vor
angrena cu rotile dintate centrale 11 si 15. Deoarece roata dintata centrala 11 este legata rigid cu baza 1,
roata dintata centrald 15, impreunad cu carcasa 5 si tamburul 3 se va roti cu raportul de transmisie:

ij= Z,Z;;
2, Zy=Z,Z;s

unde Z;, Zg sunt numerele de dinti ai coroanelor 7 si 8 ale rotii satelit 6;

Z;1, Z;5 —numerele de dinti ai rotilor dintate centrale 11 si 15.

Rotirea tamburului 3 in directia de functionare a cuplului unidirectional cu role 14 va asigura
deplasarea (ridicarea) obiectului. Rotirea tamburului 3 in directie inversa pentru eliberarea cablului se
va efectua rapid deoarece cuplul unidirectional cu role 14 nu va mai functiona, iar legatura arborelui 12
cu baza 1 nu va fi realizata.

Troliul cu actionare manuala, conform variantei a doua, (fig. 2) functioneaza in modul urmator:

La rotirea manetei 21 in directia spre operator (cand forta realizatd de operator este mai mare) va fi
realizata legitura rotii centrale 17, prin cuplul unidirectional cu clichet 19, cu carcasa 5 si tamburul 3. in
acest caz, ultimul se va roti cu raportul de transmitere:

>

_ Z7 ZlS
Zan _ZIIZI7

unde: Z;;este numarul de dinti ai rotii dintate centrale 17.

La rotirea manetei 21 in directia de la operator (cand forta realizata de operator este mai mica) va fi
realizatd legatura rotii centrale 18, prin cuplul unidirectional cu clichet 20, cu capacul 16, carcasa 5 si
tamburul 3. In acest caz, ultimul se va roti cu raportul de transmitere:

_ Z,Z;s ,
lezs _Znle

unde: Z,geste numarul de dinti ai rotii dintate centrale 18.

in acest caz corelatia Intre dintii rotilor dintate centrale 17 si 18 vafi Z,; =Zg + 1 1 Z19 = Z5 — 1.
Datorita faptului ca in primul caz forta aplicata poate fi mai mare, raportul de transmisie este mai mic,

iar in cazul al doilea — raportul de transmitere este mai mare.
Troliul cu functionare manuald, conform variantei a treia, (fig. 5) functioneaza in modul urmétor:

1=

>

132
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La etapa initiala cand forta necesara pentru deplasarea obiectului nu este mare viteza de rotire poate
fi mai mare. In acest caz roata dintata centrala 23 se va fixa cu capacul 16 prin intermediul stiftului 25.
Raportul de transmitere realizat va fi:

_ Z 7Z 15
Zan _211223

unde: Z,; este numarul de dinti ai rotii dintate centrale 23.

Corelatia dintre dintii rotii dintate centrale 23 si ai coroanei dintate 8 a rotii satelit 6 este: Z,; =

ly=

>

— -1
2

La etapa urmatoare, cand forta necesara pentru deplasarea obiectului se mareste, prin intermediul
manetei 26 se elibereazd roata dintatd centrala 23 (se scoate stiftul 25 din legatura cu roata dintata
centrala 23) si se leaga roata dintatd centrala 22 cu capacul lateral 16 (se introduce stiftul 24). In acest
caz raportul de transmisie realizat va fi:

_ Z7 ZlS
Zan _ZnZzz

unde: Z,, este numarul de dinti ai rotii dintate centrale 22.

Corelatia Intre dintii rotii dintate centrale 22 si ai coroanei dintate 8 a rotii satelit 6 este: Z,, = Zg —
1. Astfel raportul de transmitere i, > is.

5=

>

si asigura comoditate lucratorului.

(57) Revendicari:

1. Troliu cu actionare manuald, care include o baza cu suporturi, intre care, cu posibilitatea
rotirii, sunt instalate: un tambur cu cablu §i, imbinata cu el, o carcasa cu un capac fixat rigid de ea,
precum si un reductor amplasat in carcasd, caracterizat prin aceea cid reductorul este executat
precesional si include un arbore cu maniveld, pe portiunea inclinatd a caruia este montata o roata satelit
cu doua coroane, o coroand a careia angreneaza cu dintii rotii dintate centrale, fixata rigid in capac, iar
altd coroand — cu a doua roatd dintatd centrala, care este montatd pe arborele amplasat coaxial in
tambur, totodatd, pe capatul lui liber este montat un cuplu unidirectional, care este fixat rigid de reazem,
iar pe capatul liber al portiunii drepte a arborelui manivela este fixatd o maneta rotitoare.

2. Troliu cu actionare manuald, care include o baza cu suporturi, intre care, cu posibilitatea
rotirii, sunt instalate: un tambur cu cablu §i, imbinata cu el, o carcasa cu un capac fixat rigid de ea,
precum si un reductor amplasat in carcasd, caracterizat prin aceea ci reductorul este executat
precesional si include un arbore cu maniveld, pe portiunea inclinatd a caruia este montata o roata satelit
cu doud coroane, o coroand a careia angreneaza cu dintii a doud roti dintate centrale amplasate coaxial,
numarul dintilor uneia dintre care este egal cu Z¢; = Zs + I si, altei, respectiv, Zq, =Zs — 1,
unde Z; este numarul de dinti ai primei roti dintate centrale;

Zc,—numarul de dinti ai celei de a doua roti dintate centrale;

Zs— numarul de dinti ai rotii satelit,

fiecare dintre rotile dintate centrale este legatd cu carcasa printr-un cuplaj unidirectional, iar ambele
cuplaje sunt amplasate opuse una fatd de alta, iar altd coroand a rotii satelit angreneaza cu o roatd
dintata centrald, care este montata pe arborele amplasat coaxial in tambur, totodata, pe capatul lui liber
este montat un cuplu unidirectional, care este fixat rigid de reazem, iar pe capatul liber al portiunii
drepte a arborelui maniveld este fixata o manetd, care efectueaza miscari oscilante.
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3. Troliu cu actionare manuala, care include o baza cu suporturi, intre care, cu posibilitatea
rotirii, sunt instalate: un tambur cu cablu si, imbinata cu el, o carcasa cu un capac fixat rigid de ea,
precum si un reductor amplasat in carcasd, caracterizat prin aceea ci reductorul este executat
precesional si include un arbore cu maniveld, pe portiunea inclinatd a caruia este montata o roata satelit
cu doud coroane, o coroand a careia angreneaza cu dintii a doud roti dintate centrale amplasate coaxial,

numarul dintilor uneia dintre care este egal cu Z¢; = Zs + I si, altei, respectiv, Z¢, = Zs 1,

2
unde Z; este numarul de dinti ai primei roti dintate centrale;
Zc,—numarul de dinti ai celei de a doua roti dintate centrale;
Zs— numarul de dinti ai rotii satelit,
fiecare dintre rotile dintate centrale este legata cu un levier, prin intermediul unui stift fixat articulat pe
el, amplasat cu posibilitatea deplasarii axiale in orificiul capacului carcasei fiind periodic amplasat in
orificiul executat in partea laterald a fiecarei roti dintate centrale, coaxial orificiului din capac, altd
coroand a rotii satelit angreneaza cu o roata dintatd centrald, care este montata pe arborele amplasat
coaxial in tambur, totodatd, pe capatul lui liber este montat un cuplaj unidirectional, care este fixat rigid
de reazem, iar pe capatul liber al portiunii drepte a arborelui manivela este fixatd o maneta rotitoare.

(56) Referinte bibliografice:
1. US 2005133770 Al 2005.06.23
2. RU 2152348 C1 2000.07.10

Sef Sectie: NEKLIUDOVA Natalia
Examinator: SAU Tatiana

Redactor: UNGUREANU Mihail



10 16

\

MD 3123 F1 2006.08.31

7

o

5 8 5 2 6 -7 11 9 12 4 3
77V
N
/ =t
- e —_— e —————— — ———  ——— _1%
V
/ 2
N /
N ~‘{/ i
7mjm 7
Fig. 1
R 19 A 20 8 2 6 7 119 43 12
3& V77T
/ |‘C 14

I
ZH ‘ o
Ny
/Jim Wlhz
2

Fig. 2



MD 3123 F1 2006.08.31

8
A-A (marit)

¢¢"p//<‘:3.‘§<' “,‘_
o\& 4
) ,

<

g

/

a’ \‘

N

0 \/3

N
N\l

Fig. 4



MD 3123 F1 2006.08.31




	Date Bibliografice
	Rezumat
	Descriere
	Revendicări
	Referinţe bibliografice
	Figuri

