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Descriere:

Inventia se refera la aparatele de masurat parametrii de miscare a mijloacelor de transport la
diagnosticarea sistemului de franare.

Este cunoscut dispozitivul de determinare a deceleratiei maximale a mijlocului de transport, a
carui tub inclinat este dotat cu contacte electrice, iar in interiorul tubului este amplasata o bila, care
serveste n calitate de masa inertiala [1].

Dezavantajul acestui dispozitiv consta in imposibilitatea determindrii valorii concrete a
deceleratiei, deoarece dispozitivul apreciaza dacd deceleratia mijlocului de transport in timpul
franarii depaseste valoarea deceleratiei prestabilite. Asupra preciziei de masurare a deceleratiei
influenteazd componenta verticala a acceleratiei automobilului, care apare in timpul franarii.

Mai este cunoscut decelerometrul inertial cu deplasare liniard, a carui masa inertiala este fixata
pe un arc lamelar si vine in contact cu un surub micrometric, inchizand circuitul electric in cazul
depasirii deceleratiei de referinta [2].

Dezavantajul acestui dispozitiv consta in imposibilitatea determindrii valorii concrete a
deceleratiei maximale, aparute in timpul franarii mijlocului de transport.

Cea mai apropiata solutie este decelerometrul realizat dintr-un corp, pe care este fixat un
cilindru elastic, pe capetele caruia sunt prinse doua mase inertiale, doua infasurari de fibre optice,
intrérile carora sunt conectate la sursa de iradiere, iar iesirile — la doud fotodiode prin intermediul a
doi polarizatori de lumina, dispozitiv electronic si dispozitiv de afisare numerica.

Dezavantajul acestei solutii tehnice consta in lipsa memorizarii valorii deceleratiei maximale si
in aceea ca asupra preciziei de masurare influenteazd si componenta verticald a acceleratiei
mijlocului de transport, care apare in timpul franarii [3].

Problema pe care o rezolva inventia este sporirea preciziei de masurare a deceleratiei mijlocului
de transport in timpul incercarii sistemului de franare.

Decelerometrul conform inventiei inlatura dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca
contine un corp de care este fixatd o masa inertiald, un segment de fibrd optica, conectat la un capat
cu o dioda de lumina, iar la celalalt capat conectat in serie — cu o fotodioda, un dispozitiv electronic
si un dispozitiv de afisare numericd. Masa inertiald este executata in forma de placuta fixata de corp
prin intermediul unui arc lamelar, segmentul de fibrd optica este amplasat intre placuta masei
inertiale si o altd placutd fixata rigid de corp, suprafetele aldturate ale ambelor placute sunt
executate cu dinti profilati, iar dispozitivul electronic include blocuri conectate in serie intre ele: un
bloc de amplificare si prelucrare a semnalului, un convertizor analogic-numeric, un prim contor, un
element de comparare, o cheie electronicd, intrarea a doua a careia este conectatd cu convertizorul
analogic-numeric, un bloc de transfer de cod, intrarea a doua a cdruia este conectatd cu primul
contor, i un al doilea contor, iesirea a doua a caruia este conectatd cu elementul de comparare.

Inertia se explica prin desenele din fig. 1 si 2 care reprezinta:

- fig. 1, schema constructiva a traductorului de deceleratie;

- fig. 2, schema functionala a decelometrului.

Traductorul de deceleratie este realizat dintr-un corp 1, fixat de un suport 2, o placuta cu dinti
profilati 3, fixatd pe un arc lamelar 4 si o placuta cu dinti profilati 5, fixata de corpul 1. In spatiul
dintre placute 3, 5 este amplasat un segment de fibra opticd 6, care contacteaza cu dintii profilati ai
placutelor 3, 5 si este conectat optic cu un capdt la o dioda de lumina 7, iar cu celalalt capat este
conectat optic la o fotodioda 8, care este conectata electric la intrarea unui bloc de amplificare si
prelucrare a semnalului fotoelectric 9, un convertizor analogic-numeric 10 este conectat cu intrarea
la iegirea blocului 9 si cu iesirea — la intrarea unui prim contor 11, a carui prima iesire este conectata
la intrarea unui element de comparare 12 si a doua iesire — la un bloc de transfer de cod 13, si la
prima intrare a unei chei electronice 14, conectatd cu iesirea la blocul de transfer de cod 13 si cu
intrarea conectata la elementul de comparare 12; un al doilea contor 15 este conectat cu prima iesire
la intrarea elementului de comparare 12 si cu a doua iesire — la un dispozitiv de afisare numeric 16,
iar cu intrarea este conectat la iesirea blocului de transfer de cod 13.

Decelerometrul functioneaza in modul urmator.

Decelerometrul este plasat in cabina automobilului astfel ca directia de deplasare a placutei cu
dinti profilati 3 sé coincida cu directia de deplasare a automobilului. La atingerea de catre automobil
a vitezei de referintd, ambreiajul automobilului este decuplat si se actioneazd energetic asupra
pedalei de frinare pana la oprirea automobilului. Dioda de lumind 7 introduce iradierea optica in
fibra optica 6. In timpul frindrii, sub actiunea fortei de inertie, plicuta cu dinti 5 invinge forta de
rezistentd a arcului lamelar 4 si fibra optica 6 este deformata in limitele elasticitatii de dintii profilati
ai placutelor 3, 5, provocand modificarea refractiei interne a fibrei optice 6 si, ca urmare, iradierea
optica receptatd de fotodioda 8 se micsoreaza. Semnalul electric al fotodiodei 8 este aplicat la
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intrarea blocului de amplificare si prelucrare a semnalului fotoelectric 9. In continuare, semnalul
electric analogic, proportional deceleratiei, este convertit in cod numeric de convertizorul analogic-
numeric 10. Codurile numerice obtinute sunt aplicate la intrarile contorului 11 si cheii electronice
14. Sub actiunea frontului din fatd a pachetului de cod, contorul 11 si cheia electronicd 14 sunt
aduse in pozitia zero. Primul pachet de cod dupa insumare in contorul 11 este trecut prin blocul de
transfer de cod 13 in contorul 15 pentru insumare. La iesirea blocului 15 se obtine un cod direct
proportional deceleratiei instantanee.

Urmatorul pachet de cod dupa insumare in contorul 11 se compard cu valoarea codului
inregistrat de contorul 15 in elementul de comparare 12. In cazul cand codul este mai mare decét
primul se declangeaza elementul de comparare 12, care deschide cheia electronica 14 si cel mai
mare pachet de cod dupa valoare prin cheia electronica 14 si blocul de transfer de cod 13 este fixat
in contorul 15. n continuare procesul se va repeta pani la oprirea automobilului, dupi care se va
citi valoarea maximala a deceleratiei automobilului de pe dispozitivul de afisare numeric 16.

(57) Revendicare:

Decelerometru, care contine un corp de care este fixatd o masa inertiald, un segment de
fibra opticd, conectat la un capat cu o dioda de lumina, iar la celalalt capat conectat in serie cu o
fotodioda, un dispozitiv electronic si un dispozitiv de afigsare numerica, caracterizat prin aceea ca
masa inertiald este executata in forma de placuta fixatd de corp prin intermediul unui arc lamelar,
segmentul de fibra optica este amplasat intre placuta masei inertiale si o alta placuta fixata rigid de
corp, suprafetele alaturate ale ambelor placute sunt executate cu dinti profilati, iar dispozitivul
electronic include blocuri conectate in serie intre ele: un bloc de amplificare si prelucrare a
semnalului, un convertizor analogic-numeric, un prim contor, un element de comparare, o cheie
electronica, intrarea a doua a céreia este conectatd cu convertizorul analogic-numeric, un bloc de
transfer de cod, intrarea a doua a caruia este conectatd cu primul contor, si un al doilea contor,
iesirea a doua a caruia este conectatd cu elementul de comparare.
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