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(54) Mijloc de transport pe apa pentru automobil

(57) Rezumat:
1

Inventia se refera la mijloace de transport
pe apa, si anume la mijloace individuale de
transport pe apa al automobilelor.

Mijlocul de transport pe apa pentru
automobil include o platforma plutitoare (1),
pe care este plasat automobilul (3), rotile
motoare (4) ale caruia sunt amplasate pe doi
cilindri de actionare (5), legati cinematic cu
sistemul de propulsie al automobilului (3).
Cilindrii (5) sunt legati prin intermediul unui
diferential (8) cu semiosiile unor roti de apa
(12), montate pe partile laterale ale platformei
plutitoare (1). Rotile dirijate ale automobilului
(3) sunt legate cinematic cu un sistem de
carma, care include doua bucle de contact,
amplasate intre jantele rotilor dirijate si legate
intre ele prin intermediul unei tije reglabile,

2
unite cinematic printr-un sistem de bare
articulate cu carma.
Revendicari: 1
Figuri: 4




(54) Water transport facility for vehicle

(57) Abstract:
1

The invention relates to water transport
facilities, namely to individual means of
movement of vehicles on the water.

The water transport facility for vehicle
comprises a floating platform (1), on which is
placed a vehicle (3), the drive wheels (4) of
which are placed on two drive cylinders (5),
kinematically connected to the propulsion
system of the vehicle (3). The cylinders (5) are
connected by means of a differential (8) with
the half-axles of water wheels (12), mounted
on the lateral parts of the floating platform (1).

2

The steering wheels of the vehicle (3) are
kinematically connected to the steering system,
which includes two contact loops, placed
between the rims of the steering wheels and
interconnected by means of an adjustable rod,
kinematically connected by means of a system
of hinged bars to the rudder.

Claims: 1

Fig.: 4

(54) BogHoe TpaHCIIOPTHOE CPEACTBO /ISl aBTOMOOUJISI

(57) Pedepar:

N300peTeHre  OTHOCUTCA K  BOJHBIM
TPAHCIOPTHBIM ~ CPEACTBAM, a WMEHHO K
WHIUBHUYAIbHBIM CPEICTBAM TEPEIBHKEHHUS
aBTOMOOMIIEH 110 BOJIE.

BojHOe TpaHCIOPTHOE CpPENCTBO IS
ABTOMOOMIIS BKJIFOYAeT TUIABAIOIIYIO
wiathopmy (1), Ha KOTOpOW pacrolioXKeH
aBToMoOmWIb (3), mnpuBomHBIE Koieca (4)
KOTOPOrO pa3MEIeHbl Ha JBYX MPHUBOIHBIX
muTHHApax (5), COeAMHEHHBIX KHHEMATHUECKH
C JIBHOKUTENBHOW cucTeMol aBTomoOwmis (3).
Huwmaaaper  (5) coemWHEHBI  TOCPEICTBOM
muddepenimana (8) ¢ MOIYOoCIMH BOISHBIX
korec (12), CMOHTHUPOBAHHBIX Ha OOKOBBIX

2

cTopoHax IuiaBaromei rratgopmer  (1).
VYmopapnsemple  komeca  aBTomoOmwns  (3)
COCMHEHBl ~ KUHEMATHYECKH C  PYJCBOH
CHCTEMOi, KOTOpasi BKIOYAET JBE KOHTAKTHBIC
NETIH, pasMEIICHHbIE MEXKAy o00omaMu
VIPABIsAEMBbIX KOJNEC U CBS3aHHBIC MEXIY
c0o00ii MOCPEICTBOM PEryIUPYEMOTO CTEPIKHSI,
COCTMHEHHOT0 KUHEMATHYECKH TMOCPEICTBOM
CHCTEMBbI IIAPHUPHBIX CTEPIKHEH C PYyJIEM.

I1. popmymsr: 1

Qur.: 4
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Descriere:

Inventia se referd la mijloace de transport pe apa, si anume la mijloace individuale de
transport pe apa al automobilelor.

Este cunoscuta o barcd, pe care este plasat un automobil, una din rotile motoare ale caruia
este amplasatd pe doi cilindri, unul dintre ei fiind legat cu arborele unui generator electric,
energia electricd produsd a caruia alimenteazd un mecanism de actionare a sistemului de
propulsie al barcii. Una din rotile din fata este instalatd pe un suport, care este legat cinematic cu
sistemul de carma [1].

Dezavantajul acestei solutii tehnice consta in constructia complicata.

De asemenea, este cunoscutd o barcd, pe care este plasat un automobil, rotile motoare ale
caruia sunt amplasate pe doi cilindri, unul dintre care este de actionare si este legat cinematic
printr-o transmisie cu lant i una conicéd cu mecanismul de propulsie al barcii. Rotile din fata ale
automobilului sunt instalate pe doud suporturi circulare, legate cinematic prin intermediul a doua
transmisii cu lant cu carma [2].

Dezavantajul acestei solutii tehnice consta in constructia complicata.

Problema pe care o rezolva inventia consta in simplificarea constructiei.

Dispozitivul, conform inventiei, Inlaturd dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca
include o platforma plutitoare, pe care este plasat un automobil, rotile motoare ale caruia sunt
amplasate pe cate doi cilindri de actionare, legati cinematic cu sistemul de propulsie al
automobilului, totodatd rotile dirijate ale automobilului sunt legate cinematic cu un sistem de
carma. Cilindrii de actionare sunt legati cinematic prin intermediul unui diferential cu semiosiile
unor roti de apd, montate pe partile laterale ale platformei plutitoare. Sistemul de carma include
doua bucle de contact, amplasate intre jantele rotilor dirijate ale automobilului si legate intre ele
prin intermediul unei tije reglabile, unite cinematic printr-un sistem de bare articulate cu carma.

Rezultatul inventiei consta 1n simplificarea constructiei sistemului de propulsie prin utilizarea
pentru imbinare intre cilindrii de actionare, pe care se instaleaza rotile motoare ale automobilului
si rotile de apa, a unui diferential, care asigura egalizarea sarcinii pe cele doud roti de apa si a
sistemului de carma prin utilizarea a doua bucle de contact legate intre ele prin intermediul unei
tije reglabile, unite cinematic printr-un sistem de bare articulate cu carma.

Inventia se explicd prin desenele din fig. 1 — 6, care reprezinta:

- fig. 1, vederea generald a mijlocului de transport pe apa;

- fig. 2, vederea sistemului de propulsie a mijlocului de transport pe apa;

- fig. 3, vederea I din fig. 2, in sectiune;

- fig. 4, reprezentarea sistemului de carma.

Mijlocul de transport pe apa pentru automobil (fig. 1) include o platforma plutitoare 1, pe
care sunt fixate piste cu directoarele 2 pentru rotile automobilului 3. Rotile motoare 4 ale
automobilului 3 sunt amplasate pe doi cilindri de actionare 5 si 6 (fig. 2). Cilindrii 5 si 6 (fig. 3)
sunt legati cu carcasa 7 a unui diferential 8, care constd din roti conice 9 si 10, ultimele fiind
fixate rigid pe unul din capetele semiosiilor 11, la celalalt capat al carora sunt fixate rotile de apa
12, care sunt montate pe partile laterale ale platformei plutitoare 1. intre jantele rotilor dirijate 13
ale automobilului 3 (fig. 4) sunt amplasate buclele de contact 14, care sunt legate intre ele prin
intermediul unei tije reglabile 15, care este unitd cinematic printr-un sistem de bare articulate 16,
17 cu carma 18.

Mijlocul de transport pe apa pentru automobil functioneaza in modul urmator.

Automobilul 3 este deplasat pe piste cu directoarele 2 pe platforma plutitoare 1, pana cand
automobilul 3 se amplaseaza cu rotile motoare 4 pe cilindrii de actionare 5 si 6 si cu rotile
dirijate 13 — in contact cu buclele de contact 14. Pentru propulsia mijlocului de transport la
functionarea motorului automobilului 3, miscarea de rotatie a rotilor motoare 4 este transmisa
catre cilindrii 5 §i 6, care prin angrenajul cilindric transmit miscarea datd carcasei 7 a
diferentialului 8. Miscarea de rotatie a carcasei 7 este transmisd prin intermediul rotilor conice 9
si 10 si al semiosiilor 11, rotilor de apa 12. Rotirea rotilor de apa 12 propulseaza mijlocul de
transport pe apa cu viteza reglabila a motorului automobilului. Pentru directionarea mijlocului de
transport pe apa se foloseste volanul automobilului 3. Indreptarea rotilor dirijate 13 este
transmisa prin intermediul buclelor de contact 14, tijei reglabile 15, in functie de ecartamentul
automobilului 3. Tija reglabild 15 cu buclele de contact 14 se poate deplasa pe barele articulate
16 si 17, pentru a face posibila carmuirea mijlocului de transport pe apa de catre automobilele cu
tractiune integrald, cu tractiune fatd sau spate.
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(56) Referinte bibliografice citate in descriere:

1. US 3987748 A 1976.10.26
2. US 2997012 A 1961.08.22

(57) Revendicari:

Mijloc de transport pe apa pentru automobil, care include o platforméa plutitoare, pe care
este plasat un automobil, rotile motoare ale caruia sunt amplasate pe cate doi cilindri de
actionare, legati cinematic cu sistemul de propulsie al automobilului, totodata rotile dirijate ale
automobilului sunt legate cinematic cu un sistem de carma, caracterizat prin aceea ci
cilindrii de actionare sunt legati cinematic prin intermediul unui diferential cu semiosiile unor
roti de apa, montate pe partile laterale ale platformei plutitoare; sistemul de carma include doua
bucle de contact, amplasate intre jantele rotilor dirijate ale automobilului si legate Intre ele prin
intermediul unei tije reglabile, unite cinematic printr-un sistem de bare articulate cu carma.

Sef Sectie Examinare: GROSU Petru
Examinator: SPATARU Leonid
Redactor: CANTER Svetlana
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