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1                                                                                        2 
Invenţia se referă la construcţia de maşini, în 
special la procedee de reglare a jocului axial in 
angrenajul conic. 
Procedeul, conform invenţiei, include 
calcularea valorii compensării erorii şi 
determinarea numărului treptelor unui 
compensator, format dintr-un inel auxiliar (3) 
cu cel puţin trei trepte şi dintr-un inel de bază 
(4), pe partea frontală a căruia se formează cel 
puţin trei suprafeţe de aşezare cu trepte. În 
inelul de bază (4) se execută canale axiale, în 
care se amplasează şuruburi de fixare, iar în 
inelul auxiliar (3) se execută găuri axiale 
pentru trecerea lor. Din lanţul dimensional al 
compensatorului, prin metoda 
interschimbabilităţii totale, se determină 
valoarea abaterii de sus şi de jos a jocului 
funcţional (Jf) şi jocul dintre capacul (2) şi 
corpul (1) angrenajului conic. Se roteşte un 
inel faţă de altul până la coinciderea lăţimii 
compensatorului cu valoarea jocului de 

compensare (Acomp), după care se fixează 
compensatorul în poziţia necesară. 
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