EARTH ROVER-2017

In contextul manifestdrilor dedicate
unui semicentenar de la fondare, la
Facultatea Calculatoare, Informa-
tica si Microelectronica (FCIM) s-a
desfasurat cea de-a V-a editie a Con-
cursului International de Sisteme Ro-
botice Mobile ,,EARTH ROVER 2017”
- elaborarea sistemelor robotice mo-
bile ce se incadreazd in obiectivul 3
minimum & 3 maximum (cost-masd-
consum de energie & eficienta-functi-
onalitate-mobilitate).

In competitie s-au inscris cite doud
echipe de la POLITEHNICA din Bucu-
resti si Universitatea , Stefan cel Mare”
din Suceava, o echipa de la Universi-
tatea Nationala ,J. G. Fedkowicz” din
Cernauti, iar gazdele au delegat patru
echipe. Pe parcursul a doua zile con-
curentii au lucrat asupra mostrelor de
sisteme robotice, iar pe 20 octombrie,
in sala mare a Centrului TEKWILL au
demonstrat functionalitatea aparate-
lor asamblate.

Locul I arevenit echipei din Bucuresti.
Mihai CRACIUNESCU si Diana BAICU,
indrumati de prof. Stefan MOCANU,

au demonstrat un vehicul electronic
ghidat la distanta, care poate detecta
itinerarul de sine statator, dezvoltand
o viteza de 3 m/sec pe o pista cu obsta-
cole.

Locul IT a revenit studentilor Maria
CARCIUMARU si Cristian DOBRE din
Bucuresti, indrumati de prof. Stefan
MOCANU. Ei au fascinat asistenta cu
un robotel de doar 25 gr. In timpul de-
plasarii, acesta se aventura simbolic in
lupta japoneza ,,Sumo” cu un cub, am-
plasat intr-un cerc inchis.

Locul III a fost impartit de doud echi-
pe. Artur OPREA si Eugeniu BALA-
BAN, indrumati de lect. univ. Dumitru
MORARU (Departamentul Ingineria
Software si Automaticd, FCIM), cu doar
55$ au proiectat si asamblat un vehicul
robotizat ghidat prin internet, capabil
sa se deplaseze in functie de tempera-
tura aerului, presiunea atmosferica si
altitudinea fata de nivelul marii.

De locul III s-a invrednicit si o echi-
pa din Suceava. Madalina-Maria MI-
TRICIOAEI, Petru-Ionut SANDRU si
Alexandru BILIUS, indrumati de prof.

Adrian-Ioan PETRARIU, au demon-
strat un automobil electronic robo-
tizat cu masa de 156 gr., ghidat prin
smartphone.

Impreuna cu colegii Dionisie IDRI-
CEAN si Anatol POCROPIVNII, sub
indrumarea lectorului Andrei BRAGA-
RENCO (Departamentul Microelectro-
nicd si Inginerie Biomedicald, FCIM),
am demonstrat ca un vehicul-robot cu
trei roti poate fi elaborat doar cu 30%

si acesta ar putea fi asamblat de orice
amator de robotica si mecatronica. Lu-
crul asupra proiectului e o experientd
foarte pretioasd, dezvoltd aptitudinile
creative si spiritul de echipd, a mentio-
nat studentul Eugeniu SAVCA.

Iar studentul $tefan GOLBAN, demon-
strdind o mana robotizatd pe baza de
servomotoare, pe care a proiectat-o si
confectionat-o impreund cu al sau co-
leg Leonid GAINAR, sub indrumarea

lect. univ. Viorel CARBUNE (Departa-
mentul Informatica si Ingineria Siste-
melor, FCIM) a specificat:

- Ne-am propus sa asamblam un robot,
care ar putea muta greutati, efectua
lucréri in medii nocive. Dispozitivul ar
putea fi aplicat si in domeniul militar,
industrie etc. Participarea la concurs
ne-a permis sa aplicdm cunostintele
teoretice intr-un proiect practic con-
cret.



