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Competenţe specifice care urmează a fi obținute 
 
Efectuarea orele practice şi de seminar la disciplina 

Controlere şi automate programabile presupune dezvoltarea la 
studenţi a următoarelor competenţe: 

Competenţe profesionale: 
1. Aplicarea adecvată a cunoştinţelor fundamentale de 

matematică, fizică, chimie, materiale, inginerie 
mecanică, electrică şi electronică în domeniul 
ingineriei şi activităţilor inginereşti. 

2. Aplicarea adecvată a cunoştinţelor privind conversia 
electromecanică a energiei, cunoaşterea 
convertoarelor electronice şi electromecanice de 
nivel mediu. 

3. Sinteza şi exploatarea sistemelor electromecanice  
pentru automatizarea proceselor tehnologice simple. 

4. Realizarea activităţilor de programare, proiectare, 
exploatare şi mentenanţă a controlerelor logice 
programabile. 

Competenţe transversale: 
1. Executarea responsabilă a sarcinilor profesionale în 

condiţiile unei autonomii restrânse şi asistenţă 
calificată, organizarea procesului de producere şi 
exploatare în condiţii de securitate vitală, aplicarea 
principiilor, normelor şi valorilor codului de etică 
profesională. 

2. Adaptarea la noile tehnologii, dezvoltarea 
profesională şi personală, prin formare continuă, 
folosind surse de documentare tipărite, software 
specializat şi resurse electronice în limba română şi, 
cel puţin, într-o limbă de circulaţie internaţională. 
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