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Descrierea lucrarii: Elaborarea de fata face parte din domeniul Agricultura Inteligentd, in special
pentru dezvoltarea sistemelor autonome de monitorizare si protectie a plantelor prin apli-
carea substantelor chimice strict pe plantele afectate de daunatori. La baza functionarii sis-
temului elaborat se afla blocul de comanda cu sistemul de deplasare dezvoltat in baza unui
SBC Raspberry Pi 3 Model B+, si blocul de achizitie si procesare in timp real a informatiei
video dezvoltat in baza unui microprocessor Jetson Nano. Algoritmul pentru procesarea
imaginilor video se bazeaza pe modele de Inteligenta Artificiala care implica un process de
fnvatare in rezultatul careia sunt efectuate operatii de filtrare si clasificare in scopul identi-
ficarii si localizarii plantelor afectate de ddaunatori. Prin aplicarea unui algoritm de orientare
spatiala mecanismul de aplicare a substantelor chimice este pozitionat strict pe regiunea
afectatd a plantei.

Work description: This development is part of the field of Intelligent Agriculture, in particular for the
development of autonomous plant monitoring and protection systems by applying che-
micals strictly to plants affected by pests. The operation of the developed system is based
on the control block with the travel process developed on the basis of a SBC Raspberry Pi
3 Model B +, and the block on the acquisition and real-time processing of video informati-
on developed on the basis of a Jetson Nano microprocessor. The algorithm for processing
video images is based on Artificial Intelligence models that involve a learning process as a
result of which filtering and classification operations are performed in order to identify and
locate plants affected by pests. By applying a spatial orientation algorithm the mechanism
of application of the chemicals is positioned strictly on the affected region of the plant.

Importanta socio-economica sau tehnica: Aplicarea dispozitivului AgroBot 2.0 - Sistem Inteligent
pentru o Agriculturd Inteligenta va permite de a solutiona o multime de probleme legate
de asigurarea alimentara si calitatea acestor produse. Din cele mai importante avantaje pot
fi mentionate:

« Aplicarea sistemelor mecatronice autonome in procesul de monitorizare si ingrijire a plan-
telor;

« Aplicarea sistemelor cognitive in procesul decizional;

+ Reducerea cantitatii de substante chimice aplicate pentru prelucrarea plantelor si lupta cu
daunatorii;

« Sporirea calitatii produselor agricole prin reducerea cantitatii de substante chimice utiliza-
te pentru prelucrarea plantelor.



