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C  71 SISTEM ARTIFICIAL MÂNĂ-ANTEBRAŢ UTILIZAT LA PROTEZAREA MEMBRULUI 
SUPERIOR UMAN

Autori: Berceanu Cosmin, Tarniță Daniela

Brevet:  RO 128911

Esenţa invenţiei:  Invenţia se referă la un sistem arti" cial format din mână și antebraţ utilizat la prote-
zarea membrului superior uman. Sistemul cuprinde 16 cuple de rotație la nivelul mâinii ar-
ti" ciale, care permit mișcările de % exie-extensie ale degetelor arti" ciale, și o cuplă de rotație 
între mâna și antebrațul arti" cial, care permite mișcarea de % exie-extensie a mâinii arti" ciale 
în raport cu antebrațul. Fiecare deget este acționat individual de un servomotor de curent 
continuu cuplat cu transmisii prin cabluri și fulii. Problema tehnică pe care o rezolvă inven-
ţia constă în realizarea unui sistem arti" cial mână-antebraţ care reproduce " del mișcările 
degetelor și mâinii umane și ale  cărui caracteristici dimensionale, masice și estetice sunt 
apropiate de cele ale membrului superior uman, și, în particular, ale mâinii umane.

Importanţa socio-economică: Invenția se subordonează priorităţii programului național-cadru de 
cercetare-dezvoltare al României și tendinței moderne de cercetare interdisciplinară și 
implementare la nivel mondial a aplicațiilor medicale cu adresabilitate către pacienții cu 
amputare de antebraț. Totodată, invenția se poate utiliza în domeniul roboților umanoizi, 
roboților de asistență socială.  

Impactul social al invenției asupra numeroșilor pacienți care suferă amputații de antebraț, 
redându-le acestora posibilitatea de a efectua mișcări complexe ale mâinii, necesare pentru 
viața de zi cu zi, fapt care contribuie la integrarea lor mai ușoară în societate și în activitatea 
profesională.

Domeniile de aplicabilitate sunt: protezarea mâinii umane și a membrului superior uman, 
roboți industriali, roboți antropomor"  etc.

Summary of the invention: The patent’s subject refers to an arti" cial hand-arm assembly composed 
by an anthropomorphic " ve " nger arti" cial hand and an arti" cial forearm, linked by a revo-
lute joint. The system comprises 16 revolute joints at hand level plus another revolute joint 
between arti" cial hand and arti" cial forearm, which allows the % exion-extension move-
ments of the hand with respect to the forearm. Each " nger is actuated individually by a DC 
servomotor in conjunction with cable-pulleys transmissions. Proximity and force sensors 
allow the hand to measure the grasp forces and distance to the object to be grasped. The 
system reproduces the aesthetics, mass, dimensions and functionality of the human upper 
limb, and, in particular, of the human hand.

UNIVERSITATEA TEHNICĂ A MOLDOVEI
UNIVERSITATEA DE STAT DE MEDICINĂ ȘI FARMACIE „NICOLAE TESTEMIȚANU”, 
INSTITUȚIE PUBLICĂ

C 72 METODĂ DE STIMULARE A MOTILITĂŢII TRACTULUI GASTROINTESTINAL

Autori: Hotineanu Vladimir, Scorpan Anatol, Cazac Anatol, Tighineanu Ion, Popa Veaceslav, 
Braniște Fiodor 

Brevet: MD 4307

Esenţa invenţiei: Invenţia se referă la chirurgie și poate "  utilizată pentru stimularea motilităţii trac-
tului gastrointestinal în diverse patologii. Conform invenţiei, metoda revendicată constă în 
aceea că se efectuează " brogastroduodenoscopia, se determină regiunile nefuncţionale ale 
stomacului, duodenului și ale părţii proximale a intestinului subţire, apoi în tunica mucoasei 
din regiunile nefuncţionale se injectează o suspensie de nanoparticule de nitrură de galiu 
cu diametrul de 50 nm și lungimea de 0,5…4 μm, cu concentraţia de 0,05 μg/l, după care cu 
ajutorul unui transductor piezoelectric, unit cu un generator de semnale electrice cu tensi-
unea de 50...200 V și frecvenţa de 20 kHz…2 MHz, se acţionează pe suprafaţa anterioară a 
abdomenului în proiecţia regiunilor tractului gastrointestinal menţionate. 
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Importanţa socio-economică: Impactul socio-economic derivă din elaborarea unei strategii coe-
rente în domeniul nanomedicinii, recuperarea decalajului privind cunoștinţele mondiale 
în domeniul acţiunii nanoparticulelor asupra patologiilor chirurgicale ale tractului digestiv. 
Metoda propusă prezintă o nouă tehnologie miniinvazivă electivă de stimulare a motilităţii 
tractului gastrointestinal în diverse patologii, este simplă, rapidă în realizare. Ca moment 
novator va �  perfectat arborele deciziei terapeutice diferenţiate la alegerea volumului in-
tervenţiei chirurgicale, tehnica de abordare chirurgicală a dereglărilor de motilitate a trac-
tului digestiv. E� ciența înaltă a metodei propuse va permite minimalizarea numărului com-
plicaţiilor în perioada postoperatorie, revenirea cât mai rapidă a pacienţilor la activităţile 
anterioare, va contribui la îmbunătăţirea calităţii vieţii, micșorarea numărului cazurilor de 
invalidizare a pacienţilor, economisirea surselor � nanciare.

Summary of the invention: The invention relates to medicine, in particular to surgery and can be 
used for stimulating the gastrointestinal tract motility in various diseases. 

According to the invention, the claimed method consists in that it is performed the � bro-
gastroduodenoscopy, are de� ned the non-functional regions of the stomach, duodenum 
and proximal part of the small intestine, then in the mucous tunic in the non-functional 
regions is injected a suspension of gallium nitride nanoparticles of a diameter of 50nm and 
a length 0,5…4 μm, with a conccentration of 0,05 μg/l, after which using a piezoelectric 
tcransducter, coupled to an electric signal generator with the voltage of 50…200v and the 
frequency of 20 KHz…2 MHz,, is acted on the anterior surface of the abdomen in the projec-
tion of said regions of the gastrointestinal tract.

UNIVESITATEA TEHNICĂ DIN CLUJ-NAPOCA (RO)

C 73 METODĂ ȘI INSTRUMENT LAPAROSCOPIC PENTRU LOCALIZAREA 
EXTRALUMENALĂ PRECISĂ A UNEI TUMORI COLORECTALE

Autori: Mocan Bogdan, Bintintan Vasile V.

Cerere:  RO 20604/2014

Esenţa invenţiei:  Invenția se referă la o metodă și la un instrument laparoscopic care facilitează loca-
lizarea cu precizie a unei tumori pe traiectul colonului în chirurgia laparoscopică abdomina-
lă, însă cu aplicații posibile și în chirurgia deschisă sau prin abord toracoscopic. Localizarea 
precisă a unei tumori pe traiectul colonului este necesară pentru a decide linia de rezecție 
distală corespunzătoare. Metodele actuale de identi� care a tumorilor pe traiectul colonului, 
ca de exemplu, palparea bimanuală, sunt aproximative și foarte subiective, lipsindu-le pre-
cizia chirurgicală necesară. 
Abordarea în cazul de față este că tumora devine vizibilă pentru instrumentul laparoscopic 
sensibil prin plasarea unor clipuri metalice de demarcare a marginilor acesteia.

Importanţa socio-economică: Importanța aplicării invenției și metodei revendicate este reprezenta-
tă de posibilitatea localizării precise a tumorii în colon, a dimensiunilor axiale maximale ale 
acesteia și marcării limitelor tumorii în vederea facilitării operației de rezecție prin chirurgia 
laparoscopică, iar în cazul tumorilor de rect un avantaj suplimentar este dat de stabilirea 
cu precizie a poziției polului inferior al tumorii și, astfel, de stabilirea strategiei operatorii 
optime (dacă poziția tumorii nu este identi� cată cu exactitate atunci întreaga intervenție 
chirurgicală poate să � e compromisă din punct de vedere oncologic, cu consecințe nefaste 
asupra prognosticului bolnavului și a supraviețuirii sale pe termen lung).

Summary of the invention: The invention relates to a method and a laparoscopic instrument which 
facilitates the accurate position of a tumor in the colon tract in the abdominal laparoscopic 
surgery and also with possible applications in open surgery. Precise location of a rectal tumor 
is required to decide the appropriate line of distal resection but current methods like bima-
nual palpation is approximatively and very subjective, lacking the needed surgical precision.
The principles for precise identi� cation of tumor location is that the tumor will be made 
visible for the laparoscopic instrument by placing sensing trackers close to its margins.


