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PREFATA

Cursul Sisteme computerizate de control si de dirijare a proceselor tehnologice
este predat masteranzilor de la specializarea Inginerie mecanica.

Suportul de curs constituie un material teoretic de sinteza si este alcatuit in
conformitate cu programa curriculara la disciplina Sisteme computerizate de control si
de dirijare a proceselor tehnologice, fiind util atat masteranzilor de la specializarea
Inginerie mecanica, cat si celor de la alte specializari.

Totodata, suportul poate fi de folos si studentilor de la ciclul I, precum si tuturor
celor care sunt cointeresati si vor sa se informeze sau sa rezolve probleme de
automatizare. Intr-o anumiti masurd, suportul poate fi recomandat si elevilor de la
colegiul universitatii.

Rugam ca observatiile si sugestiile referitoare la acest suport de curs sa fie
expediate la Departamentul Inginerie Mecanica a Universitdtii Tehnice a Moldovei.
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