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De obicei, ecuatiile care apar in practica, au coeficientii obtinuti prin anumite masurari. Cel mai
des acesti coeficienti nu pot fi calculati exact, ci in mod aproximativ. La randul sau, radacinile
acestor ecuatii sunt calculate cu o anumita precizie, comparativ egala cu precizia de calcul a
coeficientilor ecuatiei. Astfel apare necesitatea de a rezolva unele ecuatii in mod aproximativ. Sunt
cunoscute foarte multe metode de rezolvare aproximativa a ecuatiilor si sistemelor de ecuatii, cum
secantei, metoda impartirii intervalului in parti proportionale), Metode de tip Newton, Metoda
Jacobi, Metoda Gauss-Seidel, Metoda suprarelaxarii, Metoda lui Richardson, Metoda gradientului
conjugat, etc.

In metodele iterative se construieste un sir {x,, },>0 de aproximatii succesive al solutiei ecutiei date.
Pentru o ecuatie de forma ¢(x) = x se porneste de la o aproximatie initiald x = x¢ si se calculeaza
iterativ o,4+1 = ¢(zy). Evident convergenta sirului depinde de proprietatile functie ¢(-).

Fie de rezolvat ecuatia f(z) = g(x). Schematic algoritmul de calcul al solutiei poate fi descris dupa
cum urmeaza.
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Algoritmul de calcul

1 Se definegte ¢(z) =z + f(z) — g(x)
2 Se definesc: =z, precizia €, numdrul maxim de iteratii admis, N, n=0
3 Se calculeazd Z,i1 = &(Tn), &n = |Tnt1 — Tn|
4 Test: dacd ¢, < e atunci Go to 8
5 Test: dacda n > N, atunci Go to 9
6 n=n-+1
7 Go to 3
8 Convergentd, = = Zp41, stop
9 Algoritm divergent, stop.
In lucrare sunt analizate mai multe exemple care pun in evidenta avantajele si dezvantajele metodei.



