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unde: 
PDM(DF) – suma pierderilor de putere pe durata de conducţie a impulsului tp;    ZthJC – impedanţa termică 

din caracteristica de catalog (fig 1.1). 
TC – temperatura carcasei modulului IGBT, care se determină după relaţia: 

 
unde: 
PAV –puterea medie disipată de modulul IGBT;    RthCS – rezistenţa termică carcasa-radiator, RthSA – 

rezistenţa termică radiator-mediu ambiant, TS – temperatura mediului ambiant.  
 

 
 

Fig. 1.1  Valorile impendanţei termice a IGBT-ului şi diodei antiparalele a modului SKM200GB128D 
pentru diferite valori a impulsului tp şi coeficientului de umplere D. [1] 

 
 Alegerea schemei de forţă a convertorului  penrtru alimentarea SRM 
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e) 

 
Fig. 1.2.  Scheme de forţă a convertorului : a) punte asimetrică; b) punte asimetrică cu partajarea ventilelor; 
c) punte asimetrică cu ventile comune pentru toate fazele ; d) convertor cu condensator de descărcare; e) 
convertor cu doua ventile pe fază invers conectate.  
 

        
 
 
 
 

 
 
 
 
 

a)                                                                                b) 
Fig. 1.3. Starea de conductive a vetilelor unui modul: a) current direct; b) current invers. 

 
 Calculul şi alegerea driver-ului [2] 

 
Sarcina porţii se calculează după relaţia:  

 
unde capacitatea condensatorului de intrare: 

 

Starea Ventilele 
Tensiunea 

de 
iesire 

1 2 VA

1 off off +Vd +VC 
2 off on 0 
3 on on -VC 
4 on off +Vd 

Starea Ventilele 
Tensiunea 

de 
iesire 

1 2 VA

1 off off -VC C 
2 off on 0 
3 on on +Vd +V 
4 on off +Vd 
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Calculul puterii driver-ului: 

 
unde: ∆U – valoarea maximă a tensiunii de comandă. 
 
Curentul porţii se calculează după relaţia:  

 
unde: RG(min) – rezistenţa minimă a porţii din datele de catalog.  
 
Driver-ul se alege din următoarele condiţii: 

a) Să asigure suficient puterea de ieşire 
b) Curentul maxim de ieşiresă fie egal sau mai mare decît curentul de intrare a porţii. 

 

 
 

Fig. 1.4  Schema de fortă, de comandă şi de monitorizarea a curentului. 
 
Bibliografie 
 
1.  V. POPESCU, „Electronică de putere”, Ed. de vest, Timişoara, 2005. 
2. www.igbt-driver.com 

 


