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Inventia se refera la mijloacele de transport, in special la suspensii.

Este cunoscutd suspensia mijlocului de transport, care include un cilindru, un piston, un sistem de arcuri de
reglare a rigiditatii [1].

Mai este cunoscutd o suspensie a mijlocului de transport, care include elemente elastice in forma de arcuri, unul
dintre ele fiind de compresiune, hidrocilindru, un capat al céruia este legat cu osia rotii mijlocului de transport, iar tija
hidrocilindrului este legata cu caroseria [2].

transport.

Dispozitivul conform inventiei inlaturd dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca include hidrocilindri,
corpurile carora sunt legate de osiile rotilor mijlocului de transport, iar tijele lor — cu caroseria, si resorturi. Tijele
hidrocilindrilor sunt unite cu cate un levier, legat prin intermediul a doua cuplaje unilaterale de cursa libera cu arborii
rotilor dintate centrale ale unui diferential precesional, Intre aceste roti dintate, pe arborele maniveld, fiind amplasat un
bloc satelit cu doud coroane danturate, totodatd arborele manivela este dotat cu un volant si este unit cu arborele unui
generator de curent electric care alimenteaza acumulatorul.

Rezultatul consté in transformarea miscarilor verticale ale caroseriei prin intermediul diferentialului precesional
si generatorului electric in energie electrica suplimentara pentru incarcarea acumulatorului.

Asigurarea tijelor cu leviere legate prin cuplaje unilaterale de cursa libera cu arborii rotilor dintate centrale ale
diferentialului precesional asigura:

- transformarea miscarilor verticale ale caroseriei in energie electrica suplimentara pentru incarcarea
acumulatorului;

- reducerea rigiditatii resorturilor cu valoarea egald cu rezistenta exercitatd de diferential si generator;

- amplasarea volantului pe arborele condus al diferentialului asigurd uniformizarea miscarii de rotatie.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1 si 2, care reprezinta:

- fig. 1, vedere de ansamblu a dispozitivului;

- fig. 2, suspensia mijlocului de transport in sectiune.

Suspensia mijlocului de transport include hidrocilindrii 1 §i 2, legati cu osiile rotilor, §i resorturile 3 si 4. Tijele 5
si 6 ale hidrocilindrilor sunt legate prin intermediul levierelor 7 si 8 si cuplajelor unilaterale de cursa libera 9 si 10 cu
arborii conducatori 11 si 12 ai diferentialului precesional care sunt legati rigid cu rotile dintate centrale 13 si 14, intre
care este amplasat blocul satelit 15 cu coroanele danturate 16 si 17 instalat pe arborele maniveld 18. Pe un capat al
arborelui maniveld 18 este instalat volantul 19. Arborele manivela 18 este legat prin intermediul cuplajului 20 cu
generatorul electric 21, care alimenteaza acumulatorul 22 al mijlocului de transport.

Suspensia functioneaza in modul urmator.

Miscarile verticale ale tijelor 5 si 6 ale resorturilor 3 si 4 se transforma in miscari pendulare ale levierelor 7 si 8.
Cu ajutorul cuplajelor unilaterale de cursa liberd 9 si 10, aceste miscari actioneaza Intr-o rotatie unidirectionald arborii
conducatori 11 si 12 ai diferentialului. Miscarea de rotatie a arborilor conducdtori 11 si 12 se transmite consecutiv
rotilor dintate centrale 13 si 14, care, angrendnd cu coroanele danturate 16 si 17 ale blocului satelit 15, il antreneaza
intr-o migcare de precesie multiplicatd, care se transforma in miscare de rotatie multiplicatd a arborelui manivela 18. Ca
rezultat, ultimul se va roti cu un grad de multiplicare:
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cand arborele conducitor 11 si roata dintata centrala 13 sunt imobile;

cand arborele conducator 12 si roata dintatd centrala 14 sunt imobile;
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16 Z;_ numdrul de dinti ai coroanelor danturate 16 si 17 ale blocului satelit 15.
Aceste miscari discrete se sumeaza intr-o miscare continud, uniformizata cu ajutorul volantului 19 §i transmisa
arborelui generatorului electric 21. Energia electrica generata de generatorul electric 21 alimenteaza acumulatorul 22.
Astfel, suspensia propusd permite amortizarea miscarilor verticale ale caroseriei mijlocului de transport si

de transport.
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