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Abstract: Ca si in alte domenii ale industriei in agriculturd se incearcd de-a inlocui munca fizicd si mecanizata
Cu roboyi. Firmele producdtoare de tehnicd agricold au lansat un sir de roboti si tractoare autonome pentru
agricultura. Tehnica agricola autonomad apare n calitate de prototipuri sau echipamente realizate spre
comercializare. Lideri in domeniu sunt producdtorii mari de tehnica agricola cum ar fi CASE IH, New
Holland.

Cuvinte cheie: Tehnica agricola autonomd, sisteme de control, dirijare de la distanza.

1. Introducere

Ultimul timp in industria automobilelor se incearca de-a crea automobile fara conducator, la fel si in
industria masinilor agricole se incearca de-a construi astfel de masini si tractoare. Unele companii deja au
construit si testeaza astfel de tehnicd. Automatizarea tehnicii se datoreaza utilizarii unui ansamblu de
dispozitive si echipamente de automatizare, care, in functie de conditiile impuse, realizeazd comanda si
controlul.

2. Tractorul robot ,,CASE IH ACV- AUTONOMOUS CONCEPT VEHICLE”

Ca rezultat al studiului in domeniul automatizarii a fost elaborat tractorul robot ,,CASE IH ACV-
AUTONOMOUS CONCEPT VEHICLE’’ prezentat de compania producatoare CASE IH in colaborare cu
CNH Industrial’s Innovation Group. Tractorul inovativ este proiectat cu o interfata complet interactiva, care
permite controlul la distantd a operatiunilor programate. Sistemul Incorporat determina automat latimea de
lucru, si construieste caile cele mai potrivite de miscare, luand in considerare relieful, obstacolele si restul
tehnicii ce se deplaseaza pe teren. Operatorul de la distanta poate urmari si controla traiectoria de deplasare a
tractorului printr-un computer DESKTOP sau a unei tablete portabile. Avand in dotare radar, camere video,
sistema de recunoastere poate sa depisteze obstacole stationate sau puse in miscare in calea sa, si pe cont
propriu sa stationeze informand operatorul printr-un semnal sonor sau vizual, asteptand pana operatorul o sa
indice un nou traseu de deplasare. in caz daca, nu existi semnalul GPS, date despre pozitionare, sau tastarea
butonului ,,STOP”’ tractorul imediat isi finiseazd miscarea, asteptand intervenirea operatorului. Lucrarile
efectuate de tractor pot fi de asemenea modificate in timp real printr-o interfata de la distanta sau de catre
avertizarile meteorologice automate.

3. Conceptul NHDrive autonom

Dezvoltat de catre Automated Solutions Incorporated (ASI) si New Holland, NHDrive este un tractor
autonom, cu o deplina monitorizare si control de la distanta. Acest lucru permite agricultorilor sa acceseze
tractorul din orice locatie de cite ori au nevoie. Automatizarea tractorului sporeste eficienta operationald si
productivitatea deciziilor corecte. Capabil de-a lucra 24 de ore pe zi, 7 zile pe sdptdmana, tractorul NHDrive
ajuta la reducerea riscurilor asociate cu eroarea umana. Conceptul dat poate utiliza in totalitate perioadele de
vreme favorabile pentru operatiunile agricole de zi si noapte. Ajungand la campul de lucru, sistemul automat
i-a in considerare dimensiunea, forma campului si latimea de lucru a agregatului dupa care genereaza caile
optimizate de prelucrare. In viitor acest concept va fi capabil sa utilizeze datele privind randamentul colectat
anterior pentru aplicarea variabila a intrarilor si pentru a efectua operatiunile cu o precizie maxima, an de an.

4. Bonirob - robotul care giseste si elimina buruienile din cAmp fira erbicide

Protectia plantelor ar putea primi un ajutor neasteptat din partea unei companii infiintate de Bosch si care
a dezvoltat un robot capabil sa identifice corect si sa smulga de unul singur buruienile care ameninta culturile
agricole. Denumit Bonirob, prototipul celor de la Deepfield Robotics, are dimensiunea unui autoturism si poate
monitoriza cu acuratete evolutia culturilor, ce rezistentd au in fata daunatorilor sau cita apa si fertilizant au
nevoie pentru a se dezvolta. Toate aceste procese cad acum in responsabilitatea analizelor de laborator, ceea
ce da mari sperante pentru un cost mai redus pentru protectia plantelor. O mare calitate a lui Bonirob este aceea
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ca analizeaza plantele individual si cand depisteaza “un intrus”, pescuieste buruiana cu ajutorul unei undite.
Se face eliminarea in mod mecanic, fard a mai fi nevoie de folosirea substantelor chimice. De-a lungul timpului,
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pe baza unor parametri precum culoarea frunzei, forma si marimea, Bonirob a invatat sa diferentieze din ce in
ce mai bine plantele pe care le dorim 1n cultura si cele pe care dorim sa fie smulse.

5. HortiBot

Robot pentru prasituri, cu o miscare independentd datorita sistemei de navigare GPS. Indeplineste
operatiunea de plivit, semanat. Capabil sa stabileascd in mod automat locul punctului de semanat, sa sape in
mod independent gaura pentru simanta si planta.

6. Avantajele utilizarii tehnicii autonome

cresterea productivitatea masinilor agricole;

sporirea eficientei operationale si productivitatea deciziilor corecte;
imbunatatirea conditiilor de munca;

posibilitatea executarii lucrarilor 24 h 7 zile pe saptamana.

6. Dezavantaje

costul ridicat al tehnicii;
necesitatea lucratorilor calificati.

Concluzii

Tehnica agricola autonoma este la inceput de cale, insa ei i apartine viitorul. Conceptele si tehnica
prezentata usureaza semnificativ muncile agricole reducand la zero munca fizica in agricultura. Producétorii
de tehnica autonoma ne ofera oportunitatea de-a deschide noi orizonturi pentru agricultura viitorului.
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