3.41 ASPIRATOR AUTONOM / AUTONOMOUS VACUUM CLEANER
Autori: Mircea Nicolaescu, Valeriu Podborschi
Descrierea lucrarii: Aspirator-robot conceput pentru a fi utilizat in incaperi de locuit, echipat cu

trei brate suplimentare de colectare a prafului in locuri greu accesibile, sisteme de ghidare
spatiala si filtrare a apei.

Work description: Vacuum cleaner - robot, designed for use in living quarters, equipped with three
extra dust collection arms in hard-to-reach places, space guidance systems and water filtra-
tion

Importanta socio-economica sau tehnica: Aspirator-robot, destinat lucrarilor de colectare a pra-
fului din spatii locative si administrative in regim autonom conform regimului programat.
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