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ADNOTARE
La teza de master: ,,Sistem de depistare a pozitiei persoanelor in spatii inchise”,
elaborat de Crusnevschi Stanislav, Chisinau, 2022.

Cuvinte cheie: spatii inchise, standarde de comunicare, precizie, IEEE 802.11,
pozitionare, fara fir .

Scopul lucrarii este proiectarea si implementarea sistemului de depistare a pozitiei
persoanelor 1n spatii inchise.

Teza vizeaza crearea aplicatiei ce ar oferi informatii privind localizarea persoanelor in
spatii Inchise, cat persoanelor ce utilizeaza aplicatia atat si serviciilor de salvare a persoanelor, in
caz de calamitati, incendii si alte situatii exceptionale. Aplicatia este menitd sd salveze ultima
locatie a persoanei pentru a o transmite catre persoanele serviciile speciale.

Estimarea pozitiei dispozitivelor mobile cu precizie ridicatd In medii interioare este de
interes pentru o gama largd de aplicatii. Aceastd lucrare analizeaza cercetarile efectuate privind
pozitionarea in interior cu standardul IEEE 802.11 Wireless Local Area Network (Wi-Fi). Solutiile
de localizare care utilizeaza aceasta abordare sunt deosebit de atractive datoritd implementarii largi

a Wi-Fi si pentru ca nu este necesara cartografierea prealabila.

Tehnologiile utilizate sunt: Wi-Fi, PowerShell, Android, Ultra-wideband.

Capitolul 1 descrie etapa de analiza a tehnologiilor ce ar putea inlocui tehnologia GPS in
interiorul cladirilor.

Capitolul 2 descrie etapa de analiza a lucrarilor si sistemelor pentru localizarea persoanelor
in spatii inchise, precum si problemele acestora.

Capitolul 3 descrie etapa de elaborare a sistemului, echipamentul utilizat la crearea

sistemului, softul creat, amplasarea echipamentului si analiza lucrului acestora.



ANNOTATION

On the Master thesis ” System for detecting the position of people in indoor”
elaborated by Stanislav Crusnevschi. Chisinau, 2022
Keywords: indoor, IEEE 802.11, positioning, machine learning, wireless, pattern.

The aim of the work is to design and implement a system for detecting the position of
people indoors.

The thesis aims to create an application that would provide information on the location of
people in confined spaces as well as people using the application and rescue services in case of
disasters, fires and other exceptional situations. The application is intended to save the last location
of the person to be forwarded to the special services.

Estimating the position of mobile devices with high accuracy in indoor environments is of
interest for a wide range of applications. This paper reviews research conducted on indoor
positioning using time-based approaches in combination with the IEEE 802.11 Wireless Local Area
Network (Wi-Fi) standard. Location solutions using this approach are particularly attractive due to
the wide implementation of Wi-Fi and because no prior mapping is required.

The technologies used are: Wi-Fi, PowerShell, android, Ultra-wideband.

Chapter 1 describes the analysis phase of technologies that could replace GPS technology
inside buildings.

Chapter 2 describes the analysis phase of works and systems for locating people in

confined spaces and their problems.

Chapter 3 describes the system development stage, the equipment used to create the system,

the software created, the deployment of the equipment and the analysis of their work.
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INTRODUCERE
schimba drastic. Insa tehnologiile si societatea au demonstrat ci acest lucru poate fi schimbat spre
bine. Multe inventii sunt menite sd o facd precum: software pentru urmadrire a ochilor pentru a
permite utilizatorului sd navigheze prin pagini web si sa tasteze pe un ecran; ecranul braille tactil
care converteste textul digital de pe ecran in alfabetul braille; software de dictare; tastaturi
modificate pentru persoane cu deficiente motorii si altele. O astfel de solutie pentru persoanele cu
probleme de vedere, poate fi si sistemul de localizare in spatii inchise.

Implementarea pe scard largd a dispozitivelor fara fir i-a atras pe cercetatori sa studieze
fezabilitatea utilizarii transmitatoarelor de radiofrecventd (RF) Incorporate pentru a furniza servicii
bazate pe locatie (LBS) utilizatorilor, precum si prestatorilor. Pozitionarea dispozitivelor cu precizie
ridicata Tn medii interioare este de interes pentru o gama largd de aplicatii. Serviciile de navigatie n
interiorul cladirilor sunt intrebate de multe intreprinderi, cum ar fi aeroporturi, spitale, fabrici si
centre comerciale si sunt de o importantd deosebitd pentru persoanele cu deficiente de vedere.
Urmadrirea automata a locatiei personalului si marfurilor are potentialul de a Tmbunatéti eficienta si
timpul de raspuns in logistica. Detectarea pozitiondrii 1n interiorul cladirilor sa dovedit a fi utila la
optimizarea sistemelor de control a temperaturii si umiditatii din aceste cladiri. Detectarea locatiei
precise 1n cladire prezintd un interes sporit si pentru evacuarea personalului din interior, in caz de
situatii exceptionale. Sistemul de pozitionare globala (GPS) este utilizat pe scard larga pentru
localizarea in afara cladirilor si ofera o precizie bund (2-3 m). Cu toate acestea, nu functioneaza
bine in spatii inchise din cauza atenudrii semnalelor RF de la satelitii GPS 1n baza structurii
cladirilor. Astfel, scopul tezei de masterat este:

- Cercetarea tehnologiilor optime de localizare a pozitiel omului in spatii inchise, in baza
telefonului mobil.
- Crearea aplicatiei ce ar implementa aceasta tehnologie.

- Ajustarea aplicatiei pentru ajutorul persoanelor cu nevoi speciale.
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